PROTOKQOL & KS/16/2260-09-03 Pfiloha ¢. 4
€ | 2EE O 1Y
Roboterm Test brzd #101
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' Naprava &.1 - zavislost brzdove sity na oviadaci sile Naprava &.1 - zavislost brzdove sily ne oviadaci sile
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Ped [N} ' fed [N)
;§gprava é.1 Vievo Dif. Vpravo Naprava Vievo Vpravo Néaprava
(kN) (%) (kh) kNy .
Provozni brzda: 2.68 4 279 5.47 i Ovladaci sila 65N 65N :  Uginnost %
. Prov.b. max.nesoum.: 1.65 6 1.75 C Qvalita % % : Hmotnost kg
Parkovaci brzda: | _Pasivni sila 0.09kN 0.144N | Sbihavost mmim
: Naprava &.2 - zavislost brzdove sily na oviadaci sile Naprava £.2 - zavislost brzdove sily na oviadaci sile
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‘ Ped [N] Fed [N]
:ﬁéprava &.2 Vievo Dif. Vpravo Naprava ; Vievo Vpravo Naprava
(kN} (%) (kN} &Ny i
Provozni brzda: 1.16 21 1.47 2.63 i Ovladaci sila &N 5N | Uginnost %
- Prov.b, max.nesoum.:  0.81 20 1.04 i Ovalita % % ;| Hmotnost kg
 Parkovaci brzda: 2.51 6 2.37 4.88 ! Pasivni sila 0.09 ki 0.11kn | Sbihavost mm/m




