PROTOKOL & KS/18/2260-09-03 Priloha &, 4
E TSt 919D
Roboterm  Test brzd #101)
1 , Pragte, tel:, fax:
oz Karoserie: Protokol:
herator: Datum / Cas: 30.3.2009 13:21:06 Zarizeni [ Sw., v. 1.71.00 (Build: 0155}, 2008/11/24, 09:00
Brzdy vpiedu - zavisiost siy na oviadaci sie Brzdy vpiedu - zavisiost sly na oviadacisie
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3 Fed [N] Ped [N}
drzdy vpredu Vievo Dif. Vpravo Naprava Vievo Vpravo Néprava
{kN) (%) (kN) {(kN) . ]
Provozni brzda: 229 1 2.27 4.56 QOvladaci sila BO5N 505 N Ucinnost (stat) %
- Prov.b, max.nesoum.: 1.99 4 2.08 Qvalita % % Hmotnost (stat) kg
Parkovaci brzda: Pasivni sila 0.10 kN 0.12kN Shihavost
Brzdy vzadu - zavisiost sy na ovlddacisie Brzdy vzadu - zévislost siy na ovladaci se
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Ped [N] Ped [N]
Jrzdy vzadu Vievo Dif. Vpravo Naprava Vievo Vpravo Naprava
‘ (kN) (%) (KN} {(kN)
‘_ Provozni brzda: 0.63 2 0.64 1.28 Oviadaci sila 447N 447N Uginnost (stat) %
Prov.b. max.nesoum.: 0.53 21 0.67 Ovalita % % Hmotnost {stat) Ko
- Parkovaci brzda: 2851() 2 2.55(b) 5.06 Pasivni sila 0.09 kn 0.10kN Sbihavost
Celkem Sila Hmotnost (stat) Uginnost (stat) Hmotnost (celk)  Uginnost (celk)
Provozni brzda 5.84 N Oxg % Okg %
3 Parkovaci brzda 5.06kN % %




